Kontrollflygning av Storch CL J Amphibian

Kontrollflygning har skett av Lennart Forsmark pa uppdrag av K SAK/Tomas Backman.

Markkdrning
Flygplanet har svangbart noshjul med god manévrering. Sikten & utmarkt. Bromsen

mandvreras med ett handtag pa styrspaken modell " handbroms” Verkan av bromsen &r liten.
Och klarar att halla planet till max 1500rpm. Kursstabiliteten ar bra.

Egenskaper under start och stigning

Pga amfibiestallets utformning maste rotation ske med forsiktighet for att undvika att bakre
delen av pontonernatar i. Det finns ingen kraftig girtendens. Vid minskning av klaff
(flaperons) sker en nosupp férandring som maste kontrolleras dock inget onormalt.

Stabilitet i loopingplanet

Vid storning i loopingplanet sker en langsam atergang till planflykt. Endast en till tva cykler.
Vid stérning nos ner sker en pataglig dkning av farten i dyklage innan den atergar till
planflykt. Ingen méarkbar skillnad vid olika lagen av klaff.

Stabilitet i girplanet

Flygplanet &r girindifferent dvs det ligger kvar i girat l1age tills urgang med motsatt sidoroder.
Detta beror troligen pa teleflexkablarna och dess friktion.

Stabilitet i rollplanet

Reaktionen pa skevrodren &r bra.

Trimstabilitet i olikafartomraden

Vid flygning i marschfart star trimspaken i neutralt 1age. Vid klaff sker en nos-ner attityd
vilken maste trimmas ut. Vid flygning med full klaff och 80km (normal fart pafinal) maste
planet trimmas max bakét.

Stall egenskaper

Stall provades vid olika steg av klaff och beteendet var detsamma. Stall sker med en
forvarning och "mush” for att sen vika snett ver vanster vinge. Detta kan dock bero pa att
detta planet hade en tendenstill att rolla vanster redan i planflykt. H6jdf érlusten kunde
minimeras till 50-100ft.

Roderharmoni

Flygplanet upplevs latt och harmoniskt. Spakkrafterna & sma. Sidorodret upplevs som trogt.
Vid svang skall primért sidorodret anvandas. Skevroderbromsen &r liten.



Prestandaverifikation

Flygplanets prestanda och fartuppgifter stdmmer val dverens med manualen.

Eqgenskaper vid landning

Lamplig fart pafinal & 80km/h. Pga. amfibiestédllet maste planet landas plant vilket gor det
|éttast att stétta med lite motor. Det & inte mojligt att landa fullt stallat. Sidovindslandning
provadesi ca 12kt utan problem.

Funktion reglage etc.

Man sitter bra med mycket god sikt. Sakerhetsbélten fungerar bra. Allareglage nas l&tt.
Undantaget vattenroder reglaget som sitter under infallningen av hjulstallet. Vid full klaff
begréansas skevroderutslaget nagot. Detta & dock inget som stor under flygning.
Sakerhetsbdltets dverskott av rem lagger sig Over landstéll sreglaget. En forbattring vore om
béltets spannsida var pa utsidan istéllet for mot mitten.

Styrning pa vattnet, sidoforflyttning, backning, stabilitet

| lugnt vatten fungerar styrningen bra. Bade styrning med/mot vinden fungerar. | hardare vind
hade vi problem att styra med vinden pga fl6jningen upp mot vind i kombination med ett
roder som inte hdlls ner tillrackligt under vattnet.

Segling fungerar bramed ca 45 grader styrning héger och ca 30 grader vanster. Basta
seglingseffekt uppnas vid full klaff.(flaperon)

Pontonerna kanns stabila och man kan utan vidare ga ut pa pontonerna. Planingslaget ligger
relativt &gt dvs nos ner vilket gor att man inte kan ha for storavagor. Vi gjorde prov upp till
ca 20cm utan problem.

Praktiskt handhavande

Det &r 14t att komma ut fran planet och kliva ner pa pontonerna. Alla skott ar |&tt atkomliga.
Pontonerna saknar lampliga knapar etc for fortojning. Det finnsingainbyggda " fendrar”.

Tillédggning
Tillaggning vid brygga gar bra pga. vingens hdga placering. Vid sandstrand kan man | &tt
lagga planet &t valfritt hdll. Mantvrering i 1&tt vind fungerar bra.

Starter

Startforfarandet & normalt med spaken i magen tills pontonerna har rest sig. Déarefter behdver
man hjéd pa planet fram upp pa steget. Vid for mycket hojdroder studsar bakre delen av
pontonen. Planingslaget ligger 1angt fram.

L andningar

Planet flygs ner i 80 km/h och planas ut till fullt utstallat |&ge Gver vattenytan. Pga den laga
farten ca 55-60km/h &r stoppstrackan mycket kort.
Vid 75km/h och 150ft/min i sjunk vid max last ca 1900rpm



Prestandaverifikation

Flygplanets prestanda och fartuppgifter stdmmer val dverens med manualen.

Amfibieversioner, reglage, Indikeringar etc

Amfibiestdllet mandvreras med en spak mellan stolarna. Lasningen av huvudstéllet sker med
en lasmekanism som mandvreras separat. Lasning av noshjulet sker endast genom att stéllets
mandvrering & 6verknéckt. Detta ar dock inte tillrackligt. Vid korning i vagor kan spaken
hoppa upp och noshjulet ga ner! En |dsmekanism for detta maste monteras. Noshjulets lage
kan sesi en spegel. Huvudstéllets |age kan ses pa forarsidan dock inte om det &r |3st. Speglar
for bada sidorna rekommenderas.

Uppmétta varden

Forutsattning temp12/6 vind 110/07 gnh 1002hp

Startland  ca250m till 15m (uppskattat)

Start §6 ca22sec

Stig 44sek till 500ft 1min35sek till 1000ft

Fart 2800rpm 125km/h 3000rpm 130km/h 3200 150km/h

Stall g klaff 55 1steg50  2steg 45

Sjunk g klaff 80km/h 500ft/min 1steg 80km/h 500ft/min  2steg 80km/h 400ft/min

Landn. land ca 300m frén 15 fritt

Sammanfattning

Flygplanet ar l&ttfluget och har inga allvarliga brister.

Jarfalla 2004-06-24

Lennart Forsmark



